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® Galilée
® Einstein

® Transformation de coordonnées

Mécanique | 2013



i i ] ] n ] 0 .(l)f\-
rlnclne e re atI“Ite e a I ee ECOLE POLYTECHNIQUE
FEDERALE DE LAUSANNE

a,(P)=ay,(A)+ a.(P)+2Q AN v,.(P)
QA (QANAP)+ QAN AP

() = (0 :translation

a,(A) = 0 :translation uniforme

Principe de relativité de Galilée :
On a les mémes lois du mouvement et les mémes forces pour tous

les reférentiels en translation uniforme les uns par rapport aux
autres.

Exemple de Galilée :
Le comportement de mouches dans un bol observé a fond de

cale.
En les observant, on ne peut pas decider si le bateau et immobile

ou en translation uniforme par rapport a la cote.
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Seuls sont considérés des référentiels d’inertie.

La loi d'inertie est satisfaite.
Cette propriéte du réeférentiel peut étre testée localement.

Note : On s'affranchit du champ gravitationnel, en prenant des
référentiels « en chute libre ».
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Le principe de relativite doit étre vrai pour toutes les lois de Ia
physique.

Les constantes physiques comme

® |la vitesse de la lumiere,

® la charge de l'électron,

doivent avoir des valeurs indépendantes du reférentiel d’inertie
considere.
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Deux référentiels en translation uniforme :
quelles relations entre les coordonnées ?
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Lorentz et Poincare se demandent :
‘Quelle transformation de coordonnées préservent les lois de
'électromagnétisme lors d’'un changement de réferentiel ?’
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