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Mecanique, cours 3.2
Jean-Philippe Ansermet



BaIIStI““e sans irottement ECOLE POLYTECHNIQUE
FEDERALE DE LAUSANNE
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BaIIStI““e sans irottement ECOLE POLYTECHNIQUE
FEDERALE DE LAUSANNE

® Modele de force

® Choix des coordonnées
® Cinématique

® Equation du mouvement

® Intégration
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Observation :
® Force proportionnelle a la masse
® Toujours dans la méme direction, « verticale »
® g : caractéristique de la force

® Loi « phénoménologique »
F =mg

gl = g =9.8ms°
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Accélération vectorielle : a

Loi de la dynamique : F' = ma

Modele de force : F' = mg
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mg
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Cinématique

Ay = I

Ay = Y

G, = 2

Dynamique
mx = 0
my = 0

mz = —mg

ECOLE POLYTECHNIQUE
FEDERALE DE LAUSANNE
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ECOLE POLYTECHNIQUE
FEDERALE DE LAUSANNE

V. (0) = vogz
vy (0) = voy
v,(0) = vg,
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mx = 0

mz = —mg
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ECOLE POLYTECHNIQUE
FEDERALE DE LAUSANNE

Trajectoire

A z(0) =0
y(0) =0
Yo 2(0) =0
Y

v:(0) = vogu
p L= vy (0) =

o v,(0) = vo.

x(t) = vout
y(t) =0
x 2(t) = —% gt® + vo.t

Mécanique | 2013



- - )
Trajectoire i
x(t) = vout
y(t) =
2(t) = —= gt* + vt
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